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1.- Visión para Robots y Sistemas Inteligentes de Manufactura. (revisión)


Revisión de sistemas actuales industriales que utilicen la manufactura inteligente y los sistemas de visión para realizar tareas de ensamble y fabricación.

Tarea I

2.- Revisión de sistemas de visión y principios de procesamiento digital de imágenes


El participante deberá entender los principios básicos de sistemas de visión y procesamiento digital de imágenes, se pretende aquí obtenga esa información necesaria básica.

Tarea II

3.- Revisión de cámaras digitales en el mercado para propositos definidos industriales y cámaras WEB tradicionales o con facilidades de comunicación e interfases utilizadas.

Tarea III

4.- Implementación de adquisición de imágenes con una cámara, investigar, aplicar o desarrollar software para adquirir imágenes con una cámara hasta obtenerlas en formatos compatibles .BMP , JPG , etc... y estructuras de datos que puedan ser manejadas desde un programa en Visual Basic o LabWindows (National Inst.).

Proyecto I

5.- Revisión de Sistema Comercial de Visión para adquisición, reconocimiento y obtención del POSE de objetos e implementación de operadores. 

6.- Implementación de algoritmos en un programa en Visual Basic, LabWindows.

7.- Integración de un sistema de visión básico enfocado a manufactura y caracterización.

Proyecto II

8.- Experimentación y obtención de resultados con objetos canónicos.

9.- Documentación general del proyecto final. 

Evaluación: Tareas I, II y II  30%

Proyectos I y II  40%

Proyecto Final   30%

Bibliografía: se dará en clase

