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	Nombre de la asignatura:
	MICROCONTROLADORES y sus  aplicaciones

	

	Aprobación del Consejo Técnico de la Investigación Científica:
	

	Aprobación del Consejo Técnico de la Facultad de Ingeniería:
	

	

	Clave:
	
	Valor en créditos:
	6

	

	Número de horas de enseñanza teórica:
	48

	Número de horas de enseñanza práctica o experimental:
	

	Duración recomendada (semanas):
	16


Objetivos

Desarrollar una metodología, tanto de programación como de diseño en Hardware de sistemas digitales, basados en microcontroladores para aplicaciones en el área del procesamiento digital de señales, control, comunicaciones e instrumentación. El alumno aprenderá la forma de implantar algoritmos que se utilizan en diversas áreas de ingeniería eléctrica usando microcontroladores.

Contenido temático

1. Microcontroladores

1.1. Conceptos generales

         1.3. Interfases

1.4. Familias Intel, Motorola, Texas Instruments y Microchip

2. Características de cada  Familia 

2.1. Comparación entre Familias

2.2  Arquitecturas: 8051 (Intel), P1C12, PIC16 ,PIC18(Microchip),

       HC12(Motorola) y MSP430(Texas Instruments)

2.3. Características de DC y AC de cada Familia

2.4. Conjunto de instrucciones: Aritméticas, Lógicas, de transferencia

                Bit- Direccionables,  Byte- Direccionables, y Saltos Condicionales e Incondicionales

3. Módulos de Propósito General de Cada Familia

3.1. Puertos Paralelo E/S

3.2. Organización de la Memoria

3.3. Modulo Oscilador

4.  Puertos Seriales

4.1.Puerto Universal Síncrono-Asíncrono- Receptor – Transmisor(USART)

         4.2. Puerto Serial Maestro- Esclavo Síncrono (MSSP)

         4.3. Bus Universal Serial (USB)

5.  Módulos de Procesamiento

         5.1 Convertidor Analógico –Digtal

         5.2 Convertidor Digital – Analógico

         5.3 Modulo de Captura, Comparación y Generación de

               señales PWM con tiempo muerto (ECCP)

         5.4 Temporizadores, Divisores de frecuencia y Perro de guardia

         5.5  Módulo para implementar controladores difusos

6. Interrupciones

6.1. Conceptos básicos

6.2. Fuentes de Interrupción 

6.2. Prioridad en más  de una fuente de interrupción  

6.3. Vectores y Rutinas de interrupción

7. Aplicaciones

        7.1  Manejo de interfases (Teclado y LCD)

7.2  Control de Iluminación (Fotoceldas y Balastros electrónicos)

        7.3   Control de Motores de AC y DC

        7.4    Implementación de Filtros digitales

        7.5   Implementación de un Controlador Difuso de Presión-Temperatura

7.6. Implementación de un Control Distribuido, usando varios microcontroladores y una PC
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	Técnicas de enseñanza-aprendizaje
	
	Elementos de evaluación

	

	Exposición oral
	(
	x
	)
	
	Exámenes parciales
	(
	x
	)

	Exposición audiovisual
	(
	x
	)
	
	Examen final
	(
	x
	)

	Ejercicios en clase
	(
	x
	)
	
	Trabajos y tareas fuera del aula
	(
	x
	)

	Ejercicios fuera del aula
	(
	x
	)
	
	Participación en clase
	(
	x
	)

	Participación en seminarios
	(
	x
	)
	
	Asistencia a prácticas
	(
	
	)

	Lecturas obligatorias
	(
	x
	)
	
	
	
	
	

	Trabajos de investigación
	(
	x
	)

	Prácticas de campo
	(
	
	)

	Prácticas en laboratorios
	(
	x
	)

	Uso de equipo de cómputo
	(
	x
	)


